




High & Low Temperature Limit Criteria 
 

The criteria are the following formulas.   
 
Note:  high limit based on 1.13 × fastest published category’s max glidepath angle, low limit 
based on a 2.5° effective glidepath angle 
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where  

           = designed glidepath angle in degrees

    LTP  = LTP elevation in feet

       TCH = Threshold crossing height in feet

airport =  Airport elev
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ation in feet above mean sea level

        C$ = Fastest published category 

   constants:  r=20890537  

‐ ‐ ‐ ‐ ‐  Determination of Max glidepath angles 

 me

and

an earth radius

 indicated airs

 in feet

peeds  ‐

KIAS 

KIAS 

KIAS

KIAS 

if C$="A" then

     V = 90

     α = 5.7

end if

if C$ = "B" then

     V = 120

     α = 4.2

end if

if C$ = "C" then

     V  = 140

     α = 3.6

end if

if C$ = "D" then

     V = 165

  

 ‐ ‐ 
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= 3.
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‐ ‐ ‐ ‐ Determination of Descent Rates (DR) at high temp limit and ISA standard temperature  ‐ 
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 
High temperature limit 

‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐

based on 1.13 times the

 ‐ ‐ ‐ ‐  High Temperature Limit  ‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐ 
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‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐ ‐   Calculation of Low Temperature Limi
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