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PETICION DE AYUDA PARA LA PREVENCION DE LESIONES
A LOS TRABAJADORES CAUSADAS POR ROBOTS

Antecedentes

B 21 de Julio de 1984 un trabajador de 34 aios de edad, operador de un sistema automatizado de
troquelaje, sufrié un paro cardiaco y murid al quedar aprisionado entre la parte trasera de un robot industrial
y un poste de seguridad de acero. B robot hidraulico habia sido instalado en una linea de produccion ya existente
para retirar fas piezas moldeadas en una maquina moldeadora y trasladarias a la desbastadora. La victima tenia
15 afos de experiencia como troquelador y fres semanas antes del fatal accidente habia terminado un curso
de una semana de entrenamiento en automatizacion.

Al parecer, la victima entré en ¢! area de operacién del robot para kmpiar fragmentos de metal que se
habian acumutado en ef suelo. A pesar del curso de entrenamiento en el uso de robots, de las instrucciones
relacionadas con el trabajo y de las advertencias de sus comparneros de que no continuara esa actividad
pefigrosa, la victima parece que saltd por encima, o0 paso a través o akededor de la baranda de sequridad
que bordeaba ambos lados de fa zona de trabajo del robot. El punto de entrada a la baranda de seguridad
estaba trabado y los otros sensores del sistema no estaban funcionando.

Esta previsbie desgracia demuestra el creciente problema del fracaso, por parte de los frabajadores,
del reconocimiento de los peligros asociados con los robots. Mientras que los trabajadores iacimente reconocen
los peligros asociados con la zona de frabajo de! brazo automatico, es probable que no reconozcan los peligros
asociados a los movimientos de oftras partes del amazdn del robot. En este caso, la victima quedd afrapada
entre un objeto fijo {un poste de acero de cuatro pulgadas de didmetro} y la parte movibie del final del robot,
la cual estaba fuera de la zona de trabajo del brazo automatico. Aparentemente, el trabajador creyd que este
drea era “segura’.

Recomendaciones hechas por NIOSH
Para reducir al minimo el riesgo de tales accidentes, NIOSH ofrece fas siguientes recomendaciones en
cuanto al disefio de sistemas automdaticos, al entrenamiento de los trabajadores y a su supervision:

A. Diseio de los sisternas automaticos
Tanto en relacion con los equipos automdticos existentes como con los nuevos disefios, NIOSH
recomienda que el sistema automdtico inciuya:

1. bameras fisicas que incorporen puertas equipadas con ciemes eléctricos a fin de que la operacion del robot
se interrumpa si |a puerta se abre.
sensores de movimiento, cortinas de luz 0 sensores en el piso como apoyo a los cierres eléctricos a fin
de que el robot se pare en cuanto un trabajador traspase la barrera.

3. colocaciin de barreras, apropiadas a cada caso, entre ef equipo autornatico y cualquier objeto permanente,
como los postes que imitan e movimiento del brazo autormnatico, a fin de que los trabajadores no puedan
quedar atrapados entre la maquina y los “puntos estrechos™

4. sefafizacidn de adecuados espacios lbres o muertos alrededor de todos los componentes mévies del
sistema automatizado. Es de particular mportancia que se fome en consideracion esta medida cuando
sehaganplanesparareerrplazaratraba;adoresporrobots Un robot requiere a menudo mucho mas

espacio operacional que un trabajador que leve a cabo el mismo trabajo.

5 coloa:\c:én de instrumentos de control remoto que diagnostiquen al m:Aximo para gue puedan solucionarse
los problemas del sistema desde areas fuera del alcance operativo del robot. Cuando un operario necesite
estar en el drea en que opera el robot, deberan tomarse precauciones adicionales como medida de
seguridad extra; entre eflas la presencia de al menos otro trabajador para que pueda desconectar el robot
en el caso de que surja aiguna emergencia (sistema compadres).

6. colocacion de la #uminacion necesaria en las dreas de control y de operacion del sistema automatizado
para que sean totaimente visbles las instrucciones escritas, kos botones, las palancas, efc.
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B. Entrenamiento de los trabajadores

Debe proveerse a los trabajadores que programen, operen o cuiden del mantenimiento del robot, el
enfrenamiento especifico a cada robot. Por otra parte, deben darse cursos de repaso en I0s que se recalquen
las medidas de seguridad y se discutan los nuevos desarmollos tecnoldgicos a los programadores, operadores
y mantenedores de seguridad experimentados. Este entrenamiento debe hacer hincapié en fas medidas de
seguridad en el trabajo, y debe subrayar que:
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los trabajadores deben estar famiiarizados con todos los aspectos del frabajo de un robot, incluida el drea
de movimiento, los peligros ya conocidos, ¢omo esta programado el robot, los interruptores de emergencia
y barreras de seguridad, antes de efectuar cuakyer trabajo operativo 0 de mantenimiento en los puntos
de trabajo de un robot.

los frabajadores jamas deben estar al alcance del robot mientras éste opera.

los programadores, operadores y trabajadores de mantenirniento deben hacer funcionar el robot a una
velocidad reducida de acuerdo a la capacidad de reaccion def trabajador a fin de evitar pefigros durante
la programacion. Asi mistno, deben conocer todos los puntos confictivos imaginables como postes, paredes
u otros materiales de trabajo que estén dentro del drea de trabajo del robot.

C. Supenvision de los trabajadores
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Los supervisores deben:

asegurar que nadie entre en el rea de operacion de un robot sin antes haber puesto el robot en “espera’,
“en baja potencia” o a velocidad de operacion reducida.

reconocer que, con el paso del tiempo, los trabajadores experimentados que levan a cabo trabajos
automaticos pueden volverse condescendientes, confiados en exceso o ho poner la atencion suficiente
a los peligros nherentes a cuakquier equipo complejo automatizado. Es fundamental que exista una
cuidadosa supervision de tales operaciones a fin de asegurar la seguridad.

Pedimos que tanto los directores de las empresas como los editores de revistas especializadas, l0s

disefiadores de equipos de robots y los inspectores de seguridad y sanidad establezcan dichas
recomendaciones y las pongan de relieve entre las potenciales victimas.

Para informar sobre incidentes relacionades con el uso de robots y para obtener ayuda o recibir

informacion, lamar al Sr. Thomas R. Bender, M.D., Director de la Divisidn de nvestigacion sobre segundad,
Instituto Nacional de Seguridad y Salud Laboral, 944 Chestnut Ridge Road, Morgantown, West Virginia 26505,
teléfono (304) 291-4595.
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